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缓坑检出

图一

如图一所示：

 相机捕捉来自光滑检测面反射的光线，它反应的是待测面高度的

变化，高度 h 变化率越大，在相机相面的条纹扭曲变化就越明显

（相位变化）。

 当图中绿色箭头表示的角度从 O 度逐步增大时，也就是相机和光

源的角度增大后，条纹的高度 h 变化率增大，因此相机成像后条

纹扭曲程度就变大，更易于用深度学习进行训练、检测。
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